Samlad forskning pa djupet

Framtidens undervattensrobotar kan bli den nya tidens revolutionarer, sdger lvan Stenius vid KTH. Han
leder ett tvarvetenskapligt projekt som samlar forskare fran olika hall. Robotarna skall kunna utforska
jordens sista vita flackar, de stora havsdjupen. For att lyckas med det kravs smartare, billigare,
uthalligare och sjalvstandiga robotar.
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Miljo och klimat hanger ihop. Mycket av klimatet styrs
fran polaromradena. Vad hander under glaciartungorna?
Ingen har varit dar. Att sanda in en robot under glaciarisen
ar svart, men inte oméjligt. Det kraver dock farkoster

som klarar navigering 6ver stora avstand, dven utan

hjalp av GPS och kommunikationsnoder. En robot

som lyckas med detta ar dven av stort militart intresse.

Glacidrtunga

Upp till 500 km

Undervattensrobotarna skall kunna verka
i'en av jordens svaraste miiljoer. Vadret kan
snabbt och ovéntat sld om. Ndr glacidren kalvar skakas
hela miljon om. Salthalten/ vattnet kan variera stort
och bottenslam férsa sikten. Drivis kan finnas
upp till en halvmil fran glaciarkanten.

*Conductivity,
Temperature & Depth
Madtinstrument som
maditer egenskaper som
konduktivitet, temperatur
och djup. Frdn dessa data
berdknas dven salinitet.

**Avancerad sonar
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Omradesbevakning

Det kan vara egen bevakning, framskjuten spaning

For ndrspaning anvands svarmar av autonoma far-
koster som kan samverka med fasta sensorer
i farleder och hamninlopp.

Svarm med sma
rorliga under-
.vattensrobotar

Har finns ett tydligt civilt, men aven militart intresse.

eller kartering pa stora avstand 6ver stora omraden.
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Nara: Omradet skall vara kartlagt.
Tillgang till kraft- och datakablar fran land.

Fjarr: Robotar och fasta sensorer skapar en
normalbild. Avvikelser granskas noggrannare.
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